
Sol Homework 4 Laplace Transforms : Operations b 
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Con la ayuda de Matlab: 

 

 



Es decir: 
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En lugar de usar las tablas, como el problema sugiere, usamos Matlab con el comando 

partfrac() en lugar del comando residue() en virtud de que existen factores cuadráticos 

irreducibles a factores lineales con números reales: 

 

 

 

 

Reacomodando la respuesta de Matlab: 
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 Utilizando Matlab: 

 

 Reacomodando el resultado de Matlab: 

1 1( ) sin(4 ) sin(4 ) 3cos(4 )
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 Utilizando Matlab: 

 

 

 

 Es decir: 
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 o, de manera equivalente (sólo para hacer coincidir el resultado con el de Webassign): 
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Considerando el resultado del problema 9 anterior: 
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Nuestros cálculos se transforman de la siguiente manera: 
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